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      논문 철회 공고

      한국정보기술학회논문지에 기 게재된 논문에 대한 저자의 철회요청이 있어 본 학회 연구윤리윈회와 편집위원회의 회의 결과 해당 논문을 철회하기로 의결하여 아래와 같이 철회사실을 공지합니다.

      - 아     래 -

      가. 학술지명: 한국정보기술학회 논문지

      나. 논문제목: 혼합현실 기반의 도심 항공 모빌리티를 위한 최적 경로 및 모니터링 시스템 설계 및 구현 (Design and Implementation of an Optimal Path and Monitoring System for MR-based Urban Air Mobility)

      다. 저 자 명: 이**

      라. 발행정보: 한국정보기술학회논문지 Vol. 20, No. 5, pp.123-131 (2022년 5월발행)         http://dx.doi.org/10.14801/jkiit.2022.20.5.123

      마. 철회사유: 연구출판윤리규정 제4조 ③항 “표절“, ⑤항 “부당한 저자표시”에 해당

      바. 조치사항: 1. 해당 논문에 대한 철회 사실과 사유를 명기하여 공개 및 보존 조치

               2. 논문저자 향후 논문투고 금지(최소 3년 이상)

               3. 홈페이지 및 학술지를 통해 공지

               4. 연구재단에 해당 내용에 대한 세부적인 사항 통보

               5. 논문저자의 소속기관에 세부사항 통보
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